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1. PARAMETRY TECHNICZNE

Zasilanie Napiecie zasilania wersja: DC 24 V
Pobér mocy Maksymalny 1,5 VA
Podtaczenia Wyjscia alarmowe Magistrala RS485
Wyjscia awarii Magistrala RS485
Zaciski Zaciski srubowe do przewodéw 4 x 2,5 mm?/4 x 1,5 mm? opcja
Masa Bez opakowania 0,35 kg
Wymiary Obudowa zewnetrzna 115 x 65 x 40 mm
Rozstaw otworow 85mm poziomo x 53mm pionowo
Metrologia Mierzony gaz metan
Zakres pomiarowy 0..100% DGW
Sensor potprzewodnikowy
llo$¢ progéw alarmowych Maksymalnie 4 progi
(wykonanie standardowe) ustawiane z modutu sterujgcego
Gazy zakidcajgce wodor, opary silikonu, niedobér tlenu
Wymagania srodowiskowe | Transportu zakres temp. -40..+60°C

wilgotnos¢  <95% w.w. bez kond.
Pracy zakres temp. -25..+40°C

wilgotno$¢  <95% w.w. bez kond.

Warunki techn. Klasa ochrony IP IP44 zgodnie z EN 60 529

Klasa niepalnosci UL94 HB

Odpornos¢ mechaniczna IKO7 zgodnie z EN 62 262
Komunikacja Protokét komunikagciji MODBUS

Sposéb przesytu danych RTU /ASCII

Predkos¢ transmisji 9600 (domysina)

Centralka/sterownik I\P/ILogu’f sterujgcy GCM.K lub sterownik

2. OPIS

Mikroprocesorowy, poétprzewodnikowy detektor DE-TOX GDM.K stuzy do ciagtej
kontroli stezenia poziomu metanu w garazach podziemnych, nadziemnych,
halach produkcyjnych i magazynowych, kottowniach, stacjach serwisujacych
pojazdy z instalacja CNG i innych zamknietych obiektach, w ktérych istnieje
ryzyko powstania nadmiernego stezenia niebezpiecznego gazu. W wykonaniu
typowym urzadzenie komunikuje sie za pomoca protokotlu MODBUS. Do
prawidlowego dziatania niezbedne jest potaczenie detektora z modutem
sterujacym GCM.K lub sterownikiem PLC.

Detektor GDM.K moze by¢ podpinany jako nadrzedny lub jako podrzedny w stosunku
do innego detektora np. detektora tlenku wegla GDCe.K. Wraz z modutem sterujgcym
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GCM.K umozliwia wczesne uruchomienie wentylacji bytowej w celu przewietrzenia
pomieszczen, obnizenia nadmiernego stezenia gazu oraz awaryjnego zatgczenia
tablic sygnalizacyjnych lub sygnalizatorow akustycznych. Sposéb analizy gazow jest
zgodny z obowigzujgcymi normami, zapewnia racjonalng analize skladu chemicznego
powietrza bez nadmiernie czestych zataczeh instalacji, nie powodujgc tym samym
podwyzszonych kosztow eksploatacji.

System pozwala na dostep do parametréw pracy kazdego z podtgczonych detektoréw
(rozrézniane jest stezenie CO, LPG, metanu), a dzieki temu umozliwia dokladne
zlokalizowanie wystepowania nadmiernych stezen, usterki czy awarii, dostep do
chwilowego stezenia, czasu pracy pozostatego do rekalibracji.

Modut sterujgcy komunikuje sie za pomocg wyjs¢ przekaznikowych oraz (lub)
protokotu MODBUS RTU z podpietymi urzadzeniami zewnetrznymi - w zaleznosci od
wybranego wariantu poditagczenia (sterownik PLC, centralka sterujgca GCM.K
dedykowana do systemu DE-TOX lub in.)

Wykonanie niestandardowe zawiera mozliwo$¢é wykonania dowolnych progéw
alarmowych wg zyczenia zamawiajgcego. Dodatkowo, kazdy z progéw alarmowych
moze mie¢ dowolnie ustawiany czas obliczenia $redniej wazonej dla kazdego progu
oraz wage.

3. ZASADA DZIALANIA

Zasada pomiaru bazuje na dyfuzji gazéw w Srodowisku. Ciggte mieszanie sie gazow i
przenikanie do elementu pomiarowego detektora umozliwia pomiar sensorem. Gaz
obecny w obudowie wykorzystuje rowniez zjawisko efuzji przez czes$¢ otwordw
pomiarowych. Otwory pomiarowe umieszczone sg od frontu oraz po bokach
urzgdzenia.

Elektroniczny uktad pomiarowy analizuje w sposéb ciggty sktad chemiczny
otaczajgcego srodowiska. Zawarto$¢ niebezpiecznej mieszanki metanu jest mierzona
jako srednia wazona 1 minutowa dla kazdego z ustawionych progéw alarmowych.
Uktad pomiarowy posiada rowniez kompensacje temperaturg umozliwiajgc tym
samym zastosowanie w szerokim spektrum temperaturowym — np. otwartych
garazach podziemnych, tunelach, nieogrzewanych parkingach.

4. ROZMIESZCZENIE | MONTAZ

Detektory rozmieszcza sie na chronionym obszarze tak, aby pokrywaty sie zasiegi
pomiarowe poszczegdlnych sensoréw. Promien zasiegu poszczegdlnego detektora
nie powinien przekracza¢ 9m. Do szacunkowych obliczen mozna przyjg¢ 250m? jako
maksymalng powierzchnie chroniong jednym detektorem, jednak w przypadku matych
powierzchni obliczenia szacunkowe mogg sie rézni¢ z rzeczywistym
rozmieszczeniem.

W rozmieszczaniu nalezy unika¢ miejsc bezposrednio narazonych na silne podmuchy
powietrza. Nie zaleca sie tez montowania detektoréw w miejscach nastonecznionych
oraz w miejscach w ktérych utrudniona jest cyrkulacja powietrza — przegrody pod
sufitem, belki, zabudowa. Montowa¢ z dala od Zzrodet emitujgcych silne pole
elektromagnetyczne oraz powyzej okien i drzwi w monitorowanym pomieszczeniu.

Detektor montuje sie do podfoza za pomoca czterech typowych wkretow/kotkow
rozporowych (kotwy nie sg dostarczane z detektorem). Pozycja pracy detektorow to
pionowa powierzchnia.

Montaz detektoréw nalezy wykonac¢ na wysokosci nie nizszej niz 30 cm od poziomu
sufitu. Do ochrony przed uszkodzeniami mechanicznymi zaleca sie zastosowanie
stalowych oston ochronnych.

Rozstaw otworéw montazowych: w kwadracie, poziomo 115 mm, pionowo 115mm
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W celu prawidtowego zamkniecia obudowy nalezy
wcisng¢ i przekrecic¢ kotek montazowy szybkoztgczki o
90stopni w prawo. Zapewni to utrzymanie wysokiego
stopnia ochronnos$ci IP obudowy.

5. PODLACZENIE DO INSTALACJI

Instalacje okablowania mozna wykonaé przewodami kabelkowymi natynkowo lub
podtynkowo. Wersja podstawowa detektora ma zamontowane trzy dtawiki przelotowe
M16: dwa gorne dla przewodu zasilajgcego i komunikacji MODBUS oraz dolny dla
wersji z podtgczonym detektorem innego gazu, natomiast detektor metanu ma
zamontowany jeden - dolny dfawik przelotowy M16 do podtgczenia bezposrednio z
instalacjg lub z detektorem CO. W komplecie z detektorem metanu jest juz przewdd
potaczeniowy z detektorem CO.

Detektory mozna poditgczy¢ w réznych topologiach stosowanych z wykorzystaniem
RS485. Zaleca sig, aby detektory byly uktadane w topologii liniowe;.

Zaleca sie stosowanie przewodoéw podanych nizej w tabeli oraz nie przekraczanie
wskazanych dtugosci przewoddw.

Sposéb podigczenia przewodoéw do detektora nadrzednego (CO)
przedstawiono na rysunku obok. K
Nalezy zwréci¢ uwage ze wyjscie do detektora podrzednego (np.

LPG) | 11 kud i iad istrali l i1 FIE
: 2 : 2 . -24]1 B | A |+24
Z13CczKa jest odwrocona o 1oUstopni W porownaniu do b
zlaczka jest odwrocona o 180stopni w poréwnaniu do @iﬁm Y
DETEKTOR RODZAJ PRZEWODU DLUGOSC PRZEWODU
DE-TOX GDM.K LIYCY 2x0,5 — 650 m
transmisja (dtugosc¢ petli detektorow)

LIYY 2x1,5 — zasilanie

* * w zaleznosci od di.trasy i
LIYCY 4x1,0 lub 1,5 ilosci detektoréw

Dobor przewodow:

* Zaleca sie by byta to skretka lub skretka ekranowana minimum 0,5mm kwadrat,
jesli ekranowana z ekranem podtgczonym do GND po stronie centralki.

* Dobér przekroju przewodu jest bardzo istotny by zapobiec nadmiernemu spadkowi
napiecia zasilania,
- do 16 kompletow CO/metan 1Tmm kw (bezpiecznie 1,5mm kw) przy zatozeniu, ze
dtugosé przewodu nie przekracza 160m
- do 32 kompletéw CO/metan zalecamy tu montaz potowy linii zasilania
przewodem 2,5mmkw, reszta 1,5mmkw (sytuacja zalezy tez od miejsca
podtgczenie zasilania- optymalnie w $rodku magistrali)
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Do jednego modutu sterujgcego mozna podtgczy¢ maksymalnie 32 punkty pomiarowe
razy ilos¢ wykorzystanych RS, gdzie punkt pomiarowy moze sktadac sie z detektora
nadrzednego i maksymalnie 3 detektoréw podrzednych z gtowicami pomiarowymi do
innych gazéw.

Zasilanie:

Zarowno detektory jak i centralke mozna zasila¢ napieciem 11 - 30V, preferowany jest
jeden zasilacz. Przy dwdch zasilaczach (jeden do detektoréw drugi do centrali) ich
bieguny ujemne muszg by¢ potgczone. Preferowane sg zasilacze z mozliwoscig
podniesienia napigcia zasilania ponad 24V (w poblize 30V).

Dobor zasilacza: dla 32 kompletow CO/LPG 6,5A
Do doboru zasilacza nalezy przyjg¢ prady:
CO - 1M10mA, LPG - 90mA, CO2 - 150mA, NO2 - 170mA

UWAGA:

Przed podtgczeniem zasilania nalezy ustawi¢ adresy detektoréw i modutu sterujgcego
GCM.K (adres slave MODBUS/RS485). Pamieta¢ nalezy, ze adres 0 jest
niedozwolony zaréwno w module sterujgcym jak i detektorach. Adres pierwszego
detektora powinien wynosi¢ 1, a numeracja musi by¢ ciggta.

Po wiaczeniu zasilania uruchamiana jest procedura wygrzewania czujnikéw w
detektorach (ok. 3 min). Nastepnie modut sterujgcy przechodzi w tryb monitorowania
detektorow. Zalecane jest podtgczenie stref detekcji zgodnie ze strefami pozarowymi.

Przewody do komunikacji dobra¢ w zaleznodci od standardu — podigczenie
komunikacji oraz zasilania moze by¢ zrealizowane jednym torem.

Przewdd ochronny nie jest wymagany. Urzadzenie wykonano w drugiej klasie
ochronnosci.

Przed podtgczeniem zasilania nalezy ustawi¢ adresy detektoréow i modutu sterujgcego
GCM.K (adres slave MODBUS/RS485).

OPCJAI

W przypadku jesli detektor GDM.K jest wpiety bezposrednio (samodzielnie lub
rownorzednie z detektorami GDC.K), nalezy ustawi¢ adresacje za pomocg DIP
Switchy zgodnie z opisem zawartym w akapicie Pierwsze uruchomienie.

Pamieta¢ nalezy, ze adres O jest niedozwolony zaréwno w module sterujgcym jak i
detektorach. Adres pierwszego detektora powinien wynosi¢ 1, a numeracja musi by¢
ciggta. W przypadku luki numeracyjnej modut sterujgcy zgtosi komunikat o awarii. Po
witgczeniu zasilania uruchamiana jest procedura wygrzewania czujnikow w
detektorach. Nastepnie modut sterujgcy przechodzi w tryb monitorowania detektorow.
Zalecane jest podtgczenie stref detekcji zgodnie ze strefami pozarowymi.

Wazne jest, aby adresy MODBUS nie powtarzaty sie w obrebie detektorow jednej petli
i modutéw sterujgcych. Ponadto zaleca sie zastosowanie terminatoréw na koncach
linii RS485 (zatgczenie terminatora odpowiednim przetgcznikiem).

OPCJAII

W przypadku jesli detektor GDM.K jest wpiety jako podrzedny w stosunku do
detektora GDC.K, adresacje opisang w akapicie powyzej ustawiamy jedynie na
detektorach nadrzednych. Natomiast na wszystkich "podrzednych" detektorach
metanu ustawiamy za pomocag DIP Switchy adres nr 1 (patrz rysunek i tabela).
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Po wykonaniu podigczen nalezy dokona¢ pomiaréow elektrycznych zgodnie
z obowigzujgcymi przepisami.

UWAGA: W przypadku sterowania zaworem odcinajagcym przez centralke GCM.K
nalezy wybrac¢ opcje pracy impulsowej dedykowanego do zaworu przekaznika.

Pierwsze Po zakonczeniu prac montazowych i elektrycznych oraz wykonaniu pomiaréw, mozna
uruchomienie  przystgpi¢ do przygotowania do uruchomienia.
os
Komunikacja pomiedzy centralkg a detektorami odbywa sie po magistrali z
RS485. Przed wigczeniem zasilania nalezy w pierwszej kolejnosci ustawi¢ ~
adres kazdego z detektorow poprzez ustawienie go za pomocg DIP t
switchy (patrz rys. i tabela). »
. [¢)]
UWAGA! Adres detektora nie moze sie powtarza¢ w obrebie jednej petli o
podtgczonej do centralki lub modutu sterujgcego. Adresy powinny tworzyé ~
szereg ciggty. ®
Maksymalna ilo$¢ detektoréw, ktérg mozna podpig¢ na jednej petli to 32
sztuk detektorow metanu GDM.K lub 32 kompletéw detektorow CO i metanu (GDCe.K
+ detektor GDM.K).
Na koncu linii detekcyjnej zalecane jest zalgczenie terminatora, ktéry jest juz
wbudowany w detektor (switch nr 8 ustawiamy w pozycji ON).
USTAWIANIE ADRESU DETEKTORA
ADRES DEKETORA
"2 11 12 {13 (14 |15 /16 |17 |18 |19 |20 |21 |22 |23 |24 |25 |26 |27 (28 |29 |30 3

On | On

On

On | On

On O

on ﬂi on|on Hﬂ on on| on|on|o
n

HHWHH On On|{On|On|On|On| On|On|O

n

n

Po zakonczeniu w/w czynnosci podanie napiecia zasilajgcego powoduje przejscie
detektorow w tryb wygrzewania czujnika. Proces ten trwa ok. 3 minut i jest
sygnalizowany miganiem zielonej diody (ZASILANIE). W tym czasie pomiar metanu
nie jest realizowany. Zakonczenie procesu wygrzewania sensora i przejscie w tryb
normalnej pracy jest sygnalizowane zapaleniem sig zielonej diody (ZASILANIE).
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Konfiguracja detektora GDM.K z pozostatymi odbywa sie automatycznie i jest
realizowane poprzez oprogramowanie centralki lub modutu sterujgcego.

Test Funkcja testowania potgczen i komunikacji jest realizowana w zalezno$ci od wariantu
podigczenia detektorow do modutdéw sterujgcych, sterownikéw lub centralek.
W przypadku podpiecia do dedykowanego do serii DE-TOX modutu sterujgcego
GCM.K, opis testowania i konfiguracji jest zawarty w dokumentacji techniczno
ruchowej modutu.

6. EKSPLOATACJA

Detektor metanu GDM.K jest urzadzeniem, ktére nie posiada elementéw nastawczych
czy regulacyjnych wymagajgcych obstugi. Umieszczony w nim potprzewodnikowy
sensor jest urzgdzeniem precyzyjnym, dlatego w celu zabezpieczenia jego
prawidtowego dziatania detektor nalezy chroni¢ przed:

- bezposrednim dziataniem promieni stonecznych, wiatru, deszczu;

- silnymi wstrzasami, drganiami;

- silnym polem elektromagnetycznym;

- zalaniem, zachlapaniem wodag, farbg lub inng substancjg chemiczng;

- bezposrednim silnym strumieniem powietrza lub substancji w aerozolu;
- dlugotrwatg pracg w srodowisku o duzej zawartosci gazéw palnych, substanc;ji
chemicznych (m.in. rozciehnczalnikow, farb, itp);

W czasie prowadzenia prac remontowych w pomieszczeniu, gdzie zamontowany jest
detektor, nalezy go wytgczy¢, i zabezpieczy¢ (folig) przez zachlapaniem i kurzem.
Ponowne wigczenie detektora moze nastgpi¢ po zakonczeniu prac, wyschnieciu farb i
przewietrzeniu pomieszczenia.

Prawidtowa eksploatacja detektora wymaga okresowej kontroli poprawno$ci dziatania
oraz rekalibraciji.

Dwa razy w roku:
- sprawdzenie droznosci otworéw pomiarowych w detektorze, a w razie koniecznosci -

przy wytgczonym zasilaniu - oczyszczenie ich z kurzu za pomocg pedzelka lub suchej
szmatki lub delikatnej ssawki;

- sprawdzenie stanu ogolnego urzadzenia: braku uszkodzen mechanicznych, trwatych
zabrudzen;

- sprawdzenie prawidlowego zasilania (zapalona zielona dioda - ZASILANIE);
Dodatkowo kazdorazowo po przeprowadzeniu prac serwisowych nalezy sprawdzié
gotowosc¢ urzadzenia (zapalona zielona dioda - ZASILANIE).

W celu zapewnienia prawidtowej pracy urzagdzenia wymagana jest okresowa ponowna
kalibracja: co najmniej raz na 3 lata oraz kazdorazowo w przypadku pracy detektora w
Srodowisku bardzo wysokich stezen gazéw toksycznych lub palnych.

UWAGA: Rekalibracja musi by¢ wykonana przez autoryzowany serwis. Czynnos¢ jest
odptatna.

Czynnosci serwisujgce i konserwacyjne zwigzane z kontrolg okresowg systemu
detekcji gazéw moze wykonywacC osoba przeszkolona przez producenta.
Przeprowadzone czynnosci konserwacyjne nalezy udokumentowac protokotem.
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Brak przeprowadzenia takich czynnosci skutkuje utratg gwarancji.
Diagnozowanie, naprawianie i powtdérne uruchamianie urzgdzenia moze byé

dokonywane jedynie przez autoryzowany serwis producenta.

7. KONTROLA DZIALANIA | SYGNALIZACJA

Mikroprocesorowy detektor metanu jest urzgdzeniem bezobstugowym, kontrolujgcym
w sposob ciggly zawartos¢ propan-butanu w otaczajgcym go $rodowisku. Prawidtowy
stan dozorowanie jest sygnalizowany za pomocag zielonej diody kontrolnej
(ZASILANIE).

UWAGA: W przypadku obecnosci na zaciskach napiecia oraz jednoczesnym braku
jakiejkolwiek sygnalizacji po stronie detektora nalezy sprawdzi¢ wewnetrzny
bezpiecznik.

Diody led:
Awaria(pomaranczowa)

* Wytgczona — poprawna praca detektora

* Mruganie — wezwanie do rekalibracji, wystepuje miesigc przed uptywem terminu
rekalibraciji

* Ciggte swiecenie — btad gtowicy lub przekroczony termin rekalibracji; brak
komunikacji z centralkg

* Mruganie na przemian z diodg zasilania — brak komunikacji z bazg

Zasilanie(zielona)

* Ciggte Swiecenie — normalna praca, prawidtowa komunikacja z centralkg

* Mruganie — wygrzewanie czujnika po wigczeniu zasilania trwa przez 3 minuty
od momentu wtgczenia zasilania

* Mruganie na przemian z diodg awarii — brak komunikacji z bazg

Alarm(czerwona)

* Wylgczona — brak przekroczenia progéw alarmowych

*  Wolne mruganie(jedno mrugniecie na 2 sekundy) — Przekroczony pierwszy prog
alarmowy

* Szybkie mruganie( dwa mrugniecia na sekunde) — przekroczony drugi prog
alarmowy ( w przypadku detektora z zdefiniowanymi dwoma progami
alarmowymi ten stan nie wystepuije)

* Ciggte swiecenie — przekroczony Il prég alarmowy w detektorach 3-progowych
lub Il prég w detektorach 2-progowych.

UWAGA:

W celu zapewnienia prawidtowej pracy urzgdzenia wymagana jest okresowa ponowna
kalibracja gtowicy: co najmniej raz na 3 lata. Na miesigc przed uptywem terminu
ponownej rekalibracji detektor sygnalizuje konieczno$¢ wezwania serwisu. W tym
czasie pomiar jest caty czas realizowany. Jezeli w czasie 1 miesigca reklalibracja nie
nastapi, to po przekroczeniu tego terminu dioda pomaranczowa (AWARIA) Swieci w
sposob ciggtly, sygnalizujgc tym samym mozliwosc nieprawidtiowych pomiaréw.
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8. SCHEMAT PODLACZENIA
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Wymiary obudowy:
Wykonanie standarc_we obejmuje jeden dtawik M16 na gorze obudowy do podtgczenia do gtowicy nadrzednej

GDC.K. Jezeli GDM.K wystepuje w konfiguracji jako glowica nadrzedna (okreslane na etapie skladania
zamowienia) obudowa posiada dwa dtawiki M16 od gory w celu podigczenia innej gtowicy.
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